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@ Cage IntersomatJque vertebrale. 



I Una cage IntersomatJque (1 a) & inserer par vole ante- 
re antra deux vertebras comprend deux branches sen- 
siblement paralleJes (1 1a, 12a) pour contact avec las corps 
vertebraux, un pont (13a) refiant das extremites posterieu- 
res (131a, 132a, 134a) des branches et una piece (15a) 
pour ecarter angulairement las deux branches apres inser- 
tion de la cage antra las deux vertebras. La cage permet un 
regtage peroperatoire de Pangie de kxdose entre tes deux 
vertebres. Un porte-cage est lie da maniere amovJbte a la 
cage pour inserer la cage entre les deux vertebres. Apres 
retrait du porte-cage, un toumevts touma una vis (16a) 
ayant una extremite posterieure soJIdaire de la place 
d'ecarternent (15a) et vissee dans Tune (12a) des bran- 
ches pour ecarter fes deux branches de cage. 




30a 
161a 

144a > . . 

I41a( l4a 
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Cage intersomatique vertetorale 

La presente invention a trait a une cage 
s intersomatique destinee a etre inseree entre les corps 
vertebraux de deux vertebres notamment lombaires, ainsi 
qu'a du materiel ancillaire pour 1 1 implantation de la 
cage. Une telle cage permet la fusion des corps 
vertebraux apres discectomie tout en conservant la 
10 distance intervertebrale. 

Une cage intersomatique lombaire selon la technique 
anterieure comprend un corps cylindrique creux termini 
par une extremity hemispherique anterieure et ferme par 

15 un bouchon posterieur visse. Des fenetres longilignes 
sont en outre menagees longitudinalement dans le corps 
cylindrique. Le corps est prealablement rempli de 
"greffons" osseux, dits "allogref fe" , et le bouchon est 
visse et bloque sur le corps. Au mo ins une telle cage 

20 est introduite entre deux corps vertebraux a l'aide d f un 
materiel ancillaire approprie. 

Les dimensions de la cage sont genera lenient 
selectionnees parmi un choix de quelques tailles pour 
s 1 adapter aux conditions anatomiques du patient. 

25 Cependant, la cage une fois choisie a des dimensions 
fixes. Or, il est generalement souhaitable au cours de 
1» intervention chirurgicale de regler la position 
relative des deux vertebres qui vont etre "reunies" par 
fusion des corps vertebraux a travers les greffons, 

30 notamment leur position angulaire dans le plan antero- 
posterieur ou angle de lordose. Ce reglage peroperatoire 
n'est pas realisable avec une telle cage intersomatique. 

En outre, si la plupart des interventions 
chirurgicales pour mettre en place une telle cage sont 
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effectives par voie postfcrieure, il cxiste des cas oti 
une intervention par voie antfirieure est pr6f6rable. 

La presente invention vise i foumir une cage 
5 intersomatique vertebrale qui permet de r6gler de 
manidre perop^ratoire la position angulaire relative de 
deux vertSbres notamment lombaires dans le plan antero- 
poster ieur, c»est-i-dire qui contribue & imposer un 
angle de lordose determine , tout en 6tant adaptee pour 
10 etre inserfee par voie ant6rieure entre les corps 
vertebraux de deux vertdbres. 

A cette fin, une cage intersomatique destinfie & 
§tre inserSe entre deux corps vertfibraux est 

15 caractSris^e en ce qu'elle comprend deux branches 
sensiblement paralldles pour Stre introduites entre 
lesdits corps vertebraux, un pont reliant des extr6mit6s 
poster ieures des branches, et un moyen manoeuvrable 
depuis des extremitSs ant€rieures des branches pour 

20 ecarter angulairement les extr6mit£s ant^rieures des 
branches aprds insertion de la cage entre les corps 
vertdbraux. 

En pratique, le pont comprend une articulation en 

chape, L'&cartement angulaire des extr&nitfes antfer ieures 
25 des branches permet au chirurgien de choisir l 1 angle de 

lordose le plus appropri€ aux besoins anatomo- 

physiologiques du patient, 

Une cooperation entre le moyen pour ^carter et les 

branches a 6t6 recherch^e de mani&re a commander 
30 l f §cartement souhaitfi par l'extrtoitfi ant&rieure de la 

cage, seule accessible aprds implantation de la cage par 

voie anterieure. Les caracteristiques suivantes 

contribuent & cet object if . 



3 



2717068 



Les faces internes des branches ont des surfaces 
d'appui en regard qui forment les cdtes d'un vE dont le 
sommet est oriente vers le pont et qui sont en contact 
glissant avec le moyen pour Ecarter. 
5 De maniEre a imposer un angle de lordose 

predetermine, l 1 Ecartement angulaire des branches peut 
etre limite d'une part par butee des extrEmites 
anterieures des branches I'une centre 1' autre, d 1 autre 
part par butee des extrEmitEs postErieures des branches 

10 I'une contre 1« autre. 

Selon une realisation prEfErEe, le moyen pour 
ecarter comprend une vis vissee dans ^extrEmitE 
anterieure de l'une des branches et s'Etendant entre les 
branches, et une piEce d 1 Ecartement en contact avec des 

is surfaces d'appui en regard de faces internes des 
branches et solidaire au moins en direction axiale avec 
une extremity postErieure de la vis. Pour cette 
realisation prEfErEe, un angle de lordose prEdEterminE 
peut etre impose grace a des butEes de fin de course 

20 pour la piEce d 1 Ecartement constitutes par des 
extrEmitEs anterieure et postErieure saillantes de l»une 
des branches* Plus prEcisement, ces butEes de fin de 
course peuvent Etre des cfctEs d'au moins un dEcrochement 
mEnagE parallElement & la vis dans la branche oil pEnEtre 

25 la vis pour guider la piEce d 1 Ecartement. 

De prEfErence, une extrEmitE postErieure de la vis 
comprend un moyen d'arrEt, tel que anneau, rondel le ou 
collet, pour immobiliser axialement la piEce 
d' Ecartement autour de la vis et ainsi autoriser la 

30 rotation libre de la tige filetEe de la vis dans la 
piEce d' Ecartement tout en Evitant un dEmontage 
indEsirable de la vis et de la piEce d ? Ecartement. 
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La vis est sans tete et comprend par exemple une 
fente ou une croix, ou six pans creux pour permettre la 
manoeuvre de la vis par un tournevis appropri§. 

5 D f autre part, la cage est sensiblement 

parallel£pipedique et off re ainsi des surfaces d'appui 
planes sur les corps vert£braux. 

Ces surfaces d'appui sont des faces ext ernes des 
branches comprenant des moyens d"ancrage transversaux 
10 pour ancrer les branches dans les corps vert€braux avec 
lesquels les faces ext ernes sont en contact intime. De 
preference, les moyens d'ancrage sont des dentures* 

Au moins I'une des branches comprend au mo ins une 
lumiere pour remplir la cage avec des fragments osseux 
15 pour une bonne reprise osseuse entre les corps 
vert§braux. 

Selon une variante de realisation, la cage a des 
cdtes lateraux sensiblement cylindriques pour une bonne 
adaptation anatomique. 

20 

L* invention conceme egalement un porte-cage pour 
liaison amovible avec une cage selon I 9 invention. Une 
face de I"extr6mit6 antgrieure d*au moins l'une des 
branches comprend un moyen de liaison avec le porte- 

25 cage, de pr6f6rence un tenon en queue d'aronde ou en te 
et le porte-cage comprend une rainure & largeur variable 
pour pincer le moyen de liaison, tel que tenon, de la 
cage. Le chirurgien rdgle la largeur de la rainure par 
un moyen, tel que t§te de manoeuvre, pour lier la cage 

30 et le porte-cage afin d 1 insurer la cage entre les corps 
vertebraux, puis pour s€parer la cage et le porte-cage 
lorsque la cage est bien positionnfie entre les corps 
vertfebraux . 
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Selon une realisation pr6f£rSe, le porte-cage 
comprend 

un corps cylindrique creux, 

une tige montee & coulissement dans un conduit 
5 traversier du corps et rappelee eiastiquement vers une 
extremity poster ieure evasee du conduit, 

une tete de manoeuvre vissee £ une extremite 
filetee anterieure de la tige et rappelie eiastiquement 
contre une extremity anterieure du corps, et 
10 deux mSchoires contenant ladite rainure a largeur 

variable bloquees en translation axiale autour d f une 
extremite posterieure de la tige et appliquees 
eiastiquement en opposition transversale et a glissement 
contre 1' extremite posterieure evasee du conduit. 

15 

D'autres caracteristiques et avantages de la 
presente invention apparaltront plus clairement i la 
lecture de la description suivante de plusieurs 
realisations preferees de l 1 invention en reference aux 
20 dessins annexes correspondants dans lesquels : 

- la figure 1 est une vue en perspective d f une cage 
selon une premiere realisation de !• invention ; 

- la figure 2 est une vue en perspective eclatee de 
la cage selon la premiere realisation ; 

25 - la figure 3 est une vue longitudinale de dessus 

de la cage selon la premi&re realisation ; 

- la figure 4 est une premier e vue en coupe 
longitudinale antSro-posterieure de la cage selon la 
premiere realisation ; 

30 - la figure 5 est une seconde vue en coupe 

longitudinale antero-posterieure de la cage selon la 
premiere realisation, avec des branches 6cartees ; 

- la figure 6 est une vue en perspective d f une cage 
selon une seconde realisation de 1* invention ; 
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- la figure 7 est une vue en perspective 6clatee de 
la cage selon la seconde realisation ; 

- la figure 8 est une vue de face anterieure de la 
cage selon la seconde realisation ; 

5 - la figure 9 est une vue de dessus en coupe 

partielle de la cage selon la seconde realisation ; 

- la figure 10 est une premiere vue longitudinale 
antero-posterieure de la cage selon la seconde 
realisation ; 

io - la figure 11 est une seconde vue longitudinale 

antero-posterieure de la cage selon la seconde 
realisation, avec des branches &cart£es ; 

la figure 12 est une vue longitudinale 
partiellement en coupe axiale d'un porte-cage selon 

15 !• invention ; 

- la figure 13 est une vue en coupe transversale du 
porte-cage, selon la ligne XIII-XIII a la figure 12 ; 

- la figure 14 est une vue longitudinale d'une 
mSchoire du porte-cage ; et 

20 - la figure 15 est une vue longitudinale du porte- 

cage lie a la cage selon la seconde realisation* 

La cage inter soma tique et l'outil porte-cage selon 
I 9 invention sont realises en un materiau biocompatible, 
25 par exemple titane ou alliage 4 base de titane. 

En reference aux figures 1 & 5, una cage 
intervertebral* 1 selon une premiere realisation de 

1 # invention est de forme sensiblement parall6iepip€dique 
30 et est symetrique par rapport & un plan longitudinal 
antero-posterieur de trace A-P et perpendiculaire & la 
f igure 3 . 

Deux branches longitudinales 11 et 12 de la cage 
sont reliees par un pont de liaison posterieur 13 
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transversal a I'axe A-P. Le pont de liaison comprend une 
articulation cylindrique en chape* Deux branches de 
chape 131 et 132 sont dressSes parallfileaent au plan 
antero-post6rieur a 1 1 extr€mit6 poster ieure de la 
s branche 12 et sont traverses par des pergages 
cylindriques coaxiaux 133 perpendiculaires a l'axe A-P. 
Les branches de chape 131 et 132 forment entr'elles une 
rainure longitudinale 133f transversale au pergage 133 
et propre a recevoir a glissement un tenon 

10 complementaire 134 saillant a I 1 extremity posterieure de 
1* autre branche 11. Le tenon 134 prSsente un pergage 
cylindrique 135 ayant un diamfctre sensiblement superieur 
a celui du pergage 133. Un pivot cylindrique de rotation 
136 est insert sensiblement a force dans les per gages 

15 13 3 et librement dans le pergage central 135 pour lier 
les branches 11 et 12 tout en permettant une libre 
rotation de la branche 11 autour du pivot 136. 

Lors de la fabrication de la cage, apr&s assemblage 
de 1» articulation, le pivot 136 peut fctre bloqufc en 

20 translation par un proc6d6 classique non represents, tel 
que ecrasement ou soudage ou vissage au mo ins d'une 
extremite du pivot 136 a l f une des branches de chape 131 
et 132. 

Toutefois, selon une autre variante, le pivot 136 
25 tourne librement dans les pergages 133 qui sont a lors 
plus larges que le pergage 135, et est li6 centralement 
au pergage 135 dans le tenon 134 par rondelle d'arrfct, 
collerette, soudure, filetage ou moyen analogue. 

Le ddbattement des branches 11 et 12 est limltfe 
30 entre des premiere et seconde positions extremes par 
rotation de la branche 11 autour du pivot 136. La 
premiere position extreme est une position "ferm^e" 
representee aux figures l et 4 dans laquelle des faces 
externes 111 et 121 des branches 11 et 12 sont 
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sensiblement paralleles. La seconde position extreme est 
une position "ouverte" representee & la figure 5, dans 
laquelle les faces 111 et 121 forment un angle AN de 
quelques degres. 
5 L'extr§mite anterieure de la cage est un pont 

antSrieur 14 transversal 4 l'axe A-P. Le pont 14 
comprend des premidre et seconde parties 141 et 144 
separees et en regard. 

La premiere partie de pont 141 est monolith ique 

10 avec 1 ' extremite anterieure de la branche 12 et s'etend 
sur environ les trois quarts de la hauteur du pont 14. 
La partie de pont 141 est termin€e & 1' oppos& de la 
branche 12 par une surface d'appui 142 paralldle h la 
face 121. Un pertpage taraude longitudinal 143 est m&nage 

15 dans la partie 141 et centrS sur I'axe A-P. 

La seconde partie de pont 144 est monolithique avec 
l'extr§mite anterieure de la branche 11. La partie 144 
comprend une surface d'appui 145 en regard de la surface 
d'appui 142 et analogue £ cette dernidre. Lorsque la 

20 cage 1 est en position ferm6e selon la figure 4, les 
surfaces 142 et 145 sont en appui l f une contre 1 'autre. 
Lorsque la cage 1 est en position compldtement ouverte, 
des §paulements lie de la branche 11 situ€s de part et 
d' autre du tenon 134 butent contre des coins sup6rieurs 

25 12e des branches de chape 131 et 132, et les surfaces 
d'appui 142 et 145 sont &loign£es l'une de 1 9 autre. 

La face externe en bout du pont 14 comprend un 
moyen de liaison d6montable avec un outil porte-cage 2 
detains dans la suite. Le moyen de liaison est un tenon 

30 en queue d'aronde 146 fonn€ de maniSre continue dans les 
parties 141 et 144 du pont antfirieur 14. En variante, le 
tenon est form§ uniquement sur la partie de pont la plus 
haute 141, ou est remplacfi par un logement en queue 
d'aronde. Selon d'autres variantes, le moyen de liaison 
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demontable est du type tenon ou logement a section en 
te. 

Un galet d ' ecartement 15 a la forme d*un cylindre 
coupe par deux plans orthogonaux entre eux et parall&les 
a l'axe du cylindre pour former deux meplats 
longitudinaux 150 et 151. Le m€plat 151 et la surface 
cylindrique 152 du galet sont des surfaces d'appui 
cooper ant respect ivement avec les faces internes 122 et 
112 des branches 12 et 11. Le galet 15 comprend en outre 
au milieu du meplat 150 un trou lisse transversal 153 
qui regoit l^xtrSmitfe poster ieure plate d'une vis a six 
pans creux sans t£te 16. La vis 16 est viss£e dans le 
trou 143 de la branche 12 et traverse celui-ci. 

L' extremity post€rieure de la vis tourne librement 
dans le trou 153 du galet 15. La vis 16 est immobilisSe 
en translation dans le trou de galet 153 par un anneau 
torique elastique interne encastre & force dans deux 
gorges correspondantes respectivement pratiqu€es dans le 
trou et 1 1 extr€mit& poster ieure de la vis, ou par deux 
collerettes ou rondelles d'arr&t 162 et 163 soud&es & 
1' argon autour de la vis 16 de part et d 1 autre du galet 
15 aprds insertion de la vis 16 dans le trou 153 • 

Les faces internes 112 et 122 des branches 11 et 12 
s'Stendent entre les ponts poster ieur et antGrieur 13 et 
14 et foment un chemin de glissement pour le galet 15. 
La face interne 122 de la branche 12 est plane et 
parallele & la face externe 121. Dans 1* autre branche 
11, la face 112 est inclin6e d'un angle AF par rapport & 
la surface externe 111 dans le plan ant&ro-postfirieur. 
Ainsi, l'extr^mite de la face interne 122 proche du pont 
posterieur 13 est en permanence £ une distance plus 
faible de la face en regard 112 que ne I 1 est l'extr&mit£ 
de la face 122 proche du pont antfcrieur 14, quelle que 
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soit la position ferm&e ou ouverte des branches 11 et 
12. 

Le vissage de la vis 16 dans le trou 143 du pont 14 
positionne le galet 15 sur son chemin de glissement et 
ainsi impose un angle AN entre les faces ext ernes 111 et 
121 des branches 11 et 12. La longueur du tron<?on filet6 
de la vis 16 situe £ l'extfirieur du galet 15 et visse 
dans le pergage taraud6 143 de la branche 12, et la 
longueur de ce perqrage taraude 143 sont super ieures a la 
course de glissement CG du galet dont les limites 
correspondent aux positions ouverte et fermee de la 
cage. En position ferm£e de cage, le m£plat diametral 
150 du galet bute sensiblement contre la face interne de 
la partie de pont 141, comme montrS a la figure 4 ; la 
tete de vis 161 affleure sensiblement la face antgrieure 
de la partie de pont 141 , si bien que la vis 16 est 
toujours comprise dans la cage et n'agresse pas le 
milieu environnant. En position ouverte maximale de 
cage, le galet est localise sensiblement & mi-distance 
entre la chape 131-132 et la partie de pont 141, comme 
montrS & la figure 5. 

Les faces externes ill et 121 comprennent des 
moyens d'ancrage dans des corps vertSbraux CVl et CV2 
montrfcs schematiquement & la figure 5. Les moyens 
d'ancrage sont des dentures transversales sur toute la 
surface des faces ill et 121. En variante, les moyens 
d'ancrage sont des picots. 

Les faces post6r ieures des branches de chape 131 et 
132 et du tenon 134 sont arrondies afin de faciliter la 
penetration de la cage entre deux corps vert£braux par 
voie anterieure. 

Chacune des deux branches 11 et 12 est en outre 
perc€e par une lumiere rectantulaire ou oblongue 113, 
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123 pour allSger la cage et, le cas 6ch£ant, remplir la 
cage par des greffons osseux. 

En pratique, deux cages 1 sont juxtaposees dans un 
meme espace intervertebral ; les cages sont a une 
5 distance moyenne de 10 a 15 mm environ l'une de l f autre, 
et convergent sensiblement de 10 a 15 • environ vers la 
direction antSrieure. 

En reference aux figures 6 a 11, une seconde 

10 realisation de cage intervertebral© la selon 1* invention 
se differencie de la cage 1 principalement par sa forme. 
La cage la est sensiblement paralieiepipedique et 
symetrique par rapport a un plan longitudinal a l f axe 
antero-posterieur de trace A-P et perpendiculaire a la 

is figure 9. La cage la a sensiblement la m&me longueur que 
la cage 1 selon l'axe A-P et la meme hauteur que la cage 
1, mais a une largeur superieure a celle de la cage 1 
dans le plan frontal, typiquement superieure au double 
de la largeur de la cage 1* La largeur de la cage la 

20 correspond sensiblement a la largeur d'un disque 
vertebral a remplacer. En pratique, le chirurgien 
implante une seule cage la dans un espace 
intervertebral . 

Comme la cage 1, la cage la comprend deux branches 

25 lla et 12a reunies par un pont post6rieur de liaison 
13a. Le pont 13a comprend une articulation cylindrique 
poster ieure en chape ayant deux branches de chape 131a 
et 132a saillant de la branche 12a et encadrant un tenon 
134a de 1' autre branche lla, et un pivot cylindrique de 

30 rotation 136a traversant librement un trou 135a du tenon 
134a et a force dans deux trous 133a des branches de 
chape . 

La cage la comprend egalement un pont anterieur 14a 
en deux parties 14 la et 144a, un moyen de liaison 146a 
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avec l'outil porte-cage 2 et un moyen d • ecartement des 
branches comprenant une vis 16a et un galet 15a • 

Perpendiculairement a la face interne 122a de la 
branche la plus haute 12a sont menag6es deux 
decrochements en diddre droit rectangulaires en regard 
124a compris entre le pont poster ieur 13a et la partie 
de pont anterieur 141a de la branche 12a* Les 
decrochements 124a ont des grands cdt€s posterieur et 
anterieur encadrant longitudinalement le galet 15a et un 
fond constituant un chemin de glissement pour le meplat 
15la du galet 15a. Le fond des decrochements 124a assure 
le guidage rectiligne du galet 15a qui demeure ainsi 
bien perpendiculaire a l'axe A-P. 

La longueur Ca du fond des decrochements 124a peut 
definir la course de glissement CGa du galet 15a , bien 
que cette course est en pratique determine par le 
debattement de la branche pivotante lla autour du pivot 
136a , entre une position fermee (figure 10) a laquelle 
des surfaces d'appui 142a et 145a butent l'une contre 
1' autre, et une position ouverte (figure 11) a laquelle 
les surfaces 142a et 145a sont eioignees et des 
epaulements Ilea de la branche 11 encadrant le tenon 
134a butent contre des bords 12ea des branches de chape 
131a et 132a. 

La branche la moins haute lla pr^sente deux 
lumieres sensiblement oblongues identiques 113a de part 
et d 1 autre de l'axe A-P et ouvertes en direction 
poster ieure selon la realisation illustrfee. La branche 
la plus haute 12a pr6sente deux lumidres sensiblement 
oblongues identiques 123a situ€es de part et d» autre de 
1'axe A-P, selon la realisation illustr6e. La cage peut 
etre remplie de greffons osseux a travers les lumieres 
113a et 123a. En variante, les branches lla et 12a 
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comprennent une seule lumifcre oblongue transversale a 
l'axe A-P. 

Les surfaces de cdtes lat&raux 18a et 19a de la 
cage la sont convexes cylindriques autour d f un axe 
5 vertical pour une bonne adaptation anatomique et 
faciliter la penetration de la cage entre deux corps 
vertebraux. 

Comme montr§ plus particulifcrement aux figures 10 
et 11, le vissage de la vis 16a dans le trou taraude 

10 14 3a du pont 14a positionne le long galet 15a sur son 
chemin de glissement CGa entre les branches lla et 12a. 
Le meplat 151a et la surface cylindrique 152a du galet 
sont en contact glissant respectivement contre le fond 
des decrochexnents 124a et la face interne 112a des 

is branches. La face interne 112a de la branche la moins 
haute lla forme un angle AFa avec la face externe 111a. 
Ainsi l 1 angle ANa entre la face externe Ilia de la 
branche lla et la face externe 121a de la branche 12a 
est regie par rotation de la vis 16a dans le trou 

20 taraud4 143a. Quelle que soit la position ferm£e (figure 
lO) ou ouverte (figure 11) de la cage la, la vis 16a est 
tou jours noy€e dans la cage. 

En reference aux figures 12 1 14, un port*-cage 2 

25 comprend un corps longiligne 20 longitudinal & I'axe 
antero~post€rieur A-P. Le porte-cage conprend & l'une de 
ses extr£mit§s, dite extr£mit€ anterieure distale, une 
tSte de manoeuvre 21 et i son autre extr&nit6, dite 
extremity poster ieure proximale, un moyen de liaison 22 

30 avec la cage 1,1a. Le porte-cage 2 est syn£trique par 
rapport £ un plan longitudinal de trace A-P et 
perpendiculaire a la figure 12. La longueur L du porte- 
cage 2 est d' environ 20 & 30 centimetres. 
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Le corps 20 est percg longitudinalement par un 
conduit long cylindrique traversier 201. Le conduit 201 
debouche & l f extr&ait6 ant6rieure distale par un trou 
lisse 202 de diamfetre inf^rieur au conduit 201 et forme 
avec ce trou 202 un epaulement interne 203- A 
l'extr£mitS postSrieure proximale, le conduit 201 
debouche par un &vasement conique 204 ayant un angle au 
sommet de quelques degrSs. 

Deux ergots de positionnement filet£s du type vis- 
pointeau sans t£te i six pans 23 et 24 sont viss£s dans 
deux trous taraudes 205 et 206 radiaux et ax£s dans un 
plan diametral commun au corps 20. Les trous taraudes 
sont sensiblement situes au milieu du corps 20 selon 
l'axe A-P et sont espac€s d f environ 1 centimetre- Une 
fois vissSs dans les trous , les ergots 23 et 24 
affleurent la surface externe cylindrique du corps 20 et 
saillent radialement dans le conduit 201 stir une 
longueur de 1 i 2 millimetres. 

La surface ext€rieure du corps 20 comprend des 
gorges et couronnes cylindriques alter n£es 207 et 208 
depuis 1» extremity anterieure jusqu't environ le milieu 
du corps 20 selon I'axe A-P. Les gorges et couronnes 
favor isent une bonne prehension du porte-cage 2. 

Une tige interne 25 & plusieurs trongons 
cylindriques est montSe & coulissement dans le conduit 
201. Depuis l'extr§mit§ antferieure, la tige 25 comprend 
un tron<?on d'extr&nitfe antSrieur filets 251 , un long 
tron<?on interm£diaire lisse 252 , un court tron$on large 
lisse rainurfe 253, un second long tron?on interm6diaire 
lisse 255, un court trongon large lisse 256, et un 
trongon d' extremity post&rieur mince 257. 

Le tron?on d'extr€mit£ filetS 251 traverse i 
glissement le trou 202 du corps 20 et saille 
longitudinalement du corps 20. Le trongon interm€diaire 
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lisse 252 s'6tend depuis 1c trongon 251 sur environ un 
tiers de la longueur de la tige 25. Le tron^on 252 a 
sensiblement le m&me diamfitre que le tron?on filetfe 251 
et l'autre tron$on intermediate 255. 
5 A partir du tron^on 252 et en regard des ergots de 

positionnement 23 et 24, le tron^on lisse 253 presente 
un diamdtre plus grand que les deux tronqrons 251 et 252 
et correspondant sensiblement au diamfctre du conduit 
201. Dans le tron<?on 253 est pratiquSe une rainure 

10 longitudinale 254 propre k recevoir les extr&nites 
saillantes des ergots de positionnement 23 et 24. La 
distance radiale entre I'axe A-P et le fond de la 
rainure 254 est au moins egale au diam&tre des tron^ons 
251, 252 et 255. 

15 Apres le second tron?on intermedia ire lisse 255, le 

court trongon lisse 256 a environ deux centimetres de 
long et un diamfctre correspondant sensiblement au 
diametre du conduit 201. 

A l^xtrfcmitS poster ieure de la tige, le tron^on 

20 cylindrique 257 de faible diamdtre comprend 
transversa lement un tenon sensiblement 

parall€l€pip€dique 258 ayant des c6t€s cylindriques 258c 
montes a glissement dans le conduit 201, comme montrfi 
aux figures 12 et 13, pour bloquer en translation et en 

25 rotation le moyen de liaison 22 qui est maintenant 
d§crit. 

Le moyen de liaison 22 est sous la forme d'une 
pince de revolution ayant deux mSchoires identiques 221 
qui sont symfetriques par rapport au plan de trace A-P 
30 dans la figure 12. Comme montr& i la figure 14, chaque 
mdchoire 221 comprend une portion sensiblement h6mi- 
cylindrique 222 dans laquelle est manage un logement en 
croix ayant une grande branche axiale 257b pour recevoir 
longitudinalement environ la moiti€ du mince tron^on 
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cylindrique 257 et une petite branche diamStrale * 
section rectangulaire 258b pour recevoir environ la 
moitie du tenon 258. A partir de la portion 222 et au 
moins partiellement en contact avec l'6vasement conique 
204 du conduit 201, chaque m^choire 221 comprend une 
premiere portion h&ni -conique 223 de dimensions 
correspondant a l'gvasement 204. La mAchoire est 
termin€e par une seconde portion h6mi-conique 224 dont 
la grande base est commune avec celle de la premiere 
portion 223. 

Sensiblement a 1 9 aplomb de la grande base des 
portions 223 et 224, la machoire 221 comprend un trou 
cylindrique transversal borgne 225 propre a recevoir un 
ressort d'ecartement de mflchoires 226. 

L'extremite proximale de chaque machoire 221 
comprend une demi-rainure en queue d'aronde transversale 
pour former avec la demi-rainure dans I 1 autre machoire 
une rainure en queue d'aronde 227 de largeur variable 
lorsque les m&choires sont rapproch£es ou 61oign6es. 

Enfin, la t6te 21 comprend un trou taraudS 211 qui 
est visse sur le tron<?on 251 saillant du corps 20 par le 
trou 202. Un ressort hSlicoIdal 26 enfilfe autour du 
trongon interm6diaire 252 est en appui entre 
l'epaulement 203 et le tron$on 253 dans le conduit 201. 
Le ressort 26 applique en permanence la tfcte de 
manoeuvre 21 contre l»extr&nit6 plate antfirieure distale 
du corps 20 et pousse la tige 25 suivant la direction 
poster ieure lorsque la tSte est d6vissee. 

En vissant la tete 21 sur le tron^on 251, la tige 
25 coulisse longitudinalement vers l'extr£nit« 
ant§r ieure et le ressort 26 est comprimg. Les macho ires 
221 sont alors rappr ochees l f une de l 1 autre a I'encontre 
du ressort 226 en raison de la conicit6 des portions 223 
qui "rentrent" dans l^vasement 204 du conduit 201, ce 
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qui a pour effet de diminuer la largeur de la rainure en 
queue d'aronde 227. 

Ainsi, en dfevissant tout d'abord 16g6rement la tSte 
s 21, le chirurgien donne & la rainure en queue d'aronde 
227 la largeur suffisante pour y inserer le tenon en 
queue d'aronde 146, 146a de la cage 1, la. Puis en 
vissant a nouveau la t£te 21, le chirurgien rStrfecit la 
rainure 227 pour pincer le tenon de la cage. La cage 1, 

10 la est alors li6e au porte-cage 2 et les axes 
longitudinaux A-P de la cage et du porte-cage sont 
confondus. De preference, la cage 1, la est ferm£e, 
c'est-S-dire les branches 11 et 12, 11a et 12a sont 
sensiblement paral Idles. 

is Aprds discectomie par voie ant€rieure pour dter un 

disque deficient entre deux corps vertfebraux CV1 et CV2 
et rfipage de 1'espace intervertebral entre ces corps 
vertebraux au moyen d»outils appropri&s afin de former 
un logement de dimensions analogues & la cage, le 

20 chirurgien implante alors la cage l r la par la voie 
anterieure ainsi accessible entre les corps vertebraux 
CVl et: CV2 en aaintenant et posit ionnant la cage grace 
au porte-cage, comme montre a la figure 15. 

Lorsque la cage 1, la dans le logement 

25 intervertebral est & 1 1 emplacement souhaite par le 
chirurgien, aprfcs avoir frappS sur la tfcte de manoeuvre 
21 le cas echSant, celui-ci dfivisse la tfite 21 pour 
eiargir la rainure 227 afin de dissocier le porte-cage 
et la cage puis retirer le porte-cage. 

30 Ensuite, un embout & six pans d'un toumevis est 

introduit dans la t§te a six pans creux 161, 161a de la 
vis 16, 16a pour visser la vis dans le per^age taraudS 
143, 143a et dgplacer le galet 15, 15a afin d f ecarter 
les branches 11 et 12, 11a et 12a d'un angle AH, ANa 
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souhaitfi comme il lustre aux figures 1, 6 par les f Inches 
30 et 31, 30a et 31a. 

Bien que l 1 invention ait 6t6 dficrite en reference h 
deux realisations pr£f€rees de cage, celles-ci peuvent 
subir des modifications en restant dans le cadre de 
1" invention. Par exemple, h la place d f un pont 
posterieur 13, 13a & articulation & pivot 136, 136a, 
peut etre privu un moyen & charniSre "flexible" qui lie 
de maniere monolithique les extr&nitSs postGrieures des 
branches 11 et 12, 11a et 12a, l f avance du galet 15, 15a 
suivant la direction posterieure provoquant des 
f lechissements opposes des branches 11 et 12, 11a et 
12a. 
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REVINDICATIONS 

1 - Cage intersomatique (1 ; la) a insurer entre 
s deux corps vert&braux (CV1, CV2), caractferisfee en ce 

qu'elle comprend deux branches sensiblement paralldles 
(11, 12 ; lla, 12a) pour Stre introduites entre lesdits 
corps vert§braux, un pont (13 ; 13a) reliant des 
extremites posterieures (131 r 132, 134 ; 131a, 132a, 
10 134a) des branches, et un moyen (15, 16 ; 15a, 16a) 
manoeuvrable depuis des extr€mit€s anterieures (141, 144 
; 141a, 144a) des branches pour Scarter angulairement 
les extremites antferieures des branches aprds insertion 
de la cage entre les corps vertfebraux. 

15 

2 - Cage conforme £ la revendication 1, 
caracteris€e en ce que le pont (13, 13a) comprend une 
articulation en chape (131, 132, 134 ; 131a, 132a, 
134a) . 

20 

3 - Cage conforme S la revendication 1 ou 2, 
caract6ris6e en ce que les faces internes des branches 
(11, 12 ; lla, 12a) ont des surfaces d'appui en regard 
(112, 122 ; 112a, 122a) qui forment les cdtfcs d'un vfe 

25 dont le sommet est orients vers le pont (13, 13a) et qui 
sont en contact glissant avec le moyen pour ^carter (15, 
16 ; 15a, 16a). 

4 - Cage conforme & I 1 une quelconque des 
30 revendications 1 £ 3, dans laquelle un &cartement 

angulaire des branches est limits d'une part par butfce 
(142, 145 ; 142a, 145a) des extr6mit£s antferieures (141, 
144 ; 14 la, 144a) des branches l'une centre !• autre, 
d 1 autre part par but6e (lie, 12e, Ilea, 12ea) des 
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extremites posterieures (131, 132, 134 ; 131a, 132a, 
134a) des branches l'une contre l 1 autre. 

5 - Cage conforme a I'une quelconque des 
5 revendications 1 a 4, caracterisee en ce que le moyen 

pour ecarter comprend 

une vis (16 ; 16a) vissSe dans l'extr&aite 
anterieure (141 ; 141a) de I'une (12 ; 12a) des branches 
et s'etendant entre les branches (11, 12 ; 11a, 12a), et 
io une pifcce d'ecartement (15 ; 15a) en contact avec 

des surfaces d'appui en regard (112, 122 ; 112a, 122a) 
de faces internes des branches et solidaire au moins en 
direction axiale avec une extr£mit£ posterieure de la 
vis. 

15 

6 - Cage conforme & la revendication 5, comprenant 
des butees de fin de course pour la piece d'ecartement 
(15 ; 15a) constitutes par des extremites anterieure et 
posterieure saillantes (141, 132, 133 ; 141a, 132a, 

20 133a) de l f une (12 ; 12a) des branches. 

7 - Cage conforme 3 la revendication 5 ou 6, 
comprenant un decrochement (124a) menage paralieiement & 
ladite vis (16a) dans ladite une (12a) des branches pour 

25 guider la piece d'ecartement (15a). 

8 - Cage conforme a l f une quelconque des 
revendications 5 i 7, caracteris6e en ce qu'une 
extremite posterieure de la vis (16) comprend un moyen 

30 d" arret (162, 163) pour immobiliser axialement la piece 
d'ecartement (15) autour de la vis. 
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9 - Cage confonne a l'une quelconque des 
revendications 14 8, caractSrisfie en ce quelle est 
sensiblement parall616pip§dique. 

s 10 Cage confonne & l , une quelconque des 

revendications 1 a 9, caractSrisee en ce qu'elle a des 
cotes latSraux sensiblement cylindriques (18a, 19a). 

11 - Cage confonne a I'une quelconque des 
10 revendications 1 a 10, caract6ris£e en ce que des faces 
externes (111, 121 ; 111a, 121a) des branches 
comprennent des moyens d'ancrage transversaux, de 
preference des dentures. 

15 12 - Cage confonne a l»une quelconque des 

revendications 1 a 11, caractferisSe en ce qu'au moins 
l'une des branches comprend au moins une lumidre (113, 
123 ; 113a, 123a). 

20 13 - Cage confonne & l'une quelconque des 

revendications 1 4 12, caract6ris£e en ce qu'une face de 
I'extrSmitS ant§rieure (141 ; 141a) d'au moins l'une (12 
; 12a) des branches comprend un moyen de liaison (146 ; 
146a) avec un porte-cage (2) . 

25 

14 - Cage confonne a la revendication 13 , 
caract£ris6e en ce que le moyen de liaison est un tenon 
en queue d'aronde (146 ; 146a). 

30 15 - Porte-cage (2) pour liaison amovible avec la 

cage conforme a la revendication 13 ou 14 , caractfirise 
en ce qu'il comprend une rainure a largeur variable 
(227) pour pincer le moyen de liaison (146 ; 146a) de la 
cage (1, la). 
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16 - Porte-cage (2) conforme a la revendication 15 , 
caracterisS en ce qu'il comprend un moyen (21) pour 
modifier la largeur de la rainure (227). 

17 - Porte-cage (2) conforme & la revendication 15 
ou 16 , comprenant 

un corps cylindrique creux (20) , 

une tige (25) montee a coulissement dans un conduit 
traversier (201) du corps et rappel€e elastiquement vers 
une extremite poster ieure evas€e (204) du conduit, 

une tete de manoeuvre (21) viss€e & une extr6mit6 
filetee anter ieure (251) de la tige et rappelfie 
elastiquement contre une extr&nite anter ieure du corps, 
et 

deux machoires (221) contenant ladite rainure a 
largeur variable (227) bloqufies en translation axiale 
autour d'une extremity post&rieure (257, 258) de la tige 
et appliqu£es elastiquement en opposition transversale 
et a glissement contre l'extrfemitS postfirieure £vas6e 
(204) du conduit (201). 
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